
Kolize těles

• celkem šílená problematika

• proto se omezíme na jednoduché kolize hmotných 
bodů:
• Dokonale pružný ráz
• Dokonale nepružný ráz
• Nedokonale pružný ráz

• východiska
• platí zákon zachování hybnosti
• platí zákon zachování celkové energie

František Lopot
Lístek s poznámkou
tohle je s výhradou, protože energie je skalár a může měnit charakter, takže je třeba do bilance zahrnout i energii absorbovanou při kolizi těmi tělesy, která není vrácena zpět do pohybu, ale je spotřebována na deformace a spojení těch těles



Dokonale pružný ráz
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František Lopot
Lístek s poznámkou
veškerá absorbovaná energie se vrátí zpět do pohybu těch těles

František Lopot
Lístek s poznámkou
zákon zachování hybnosti

František Lopot
Lístek s poznámkou
zákon zachování mechanické energie

František Lopot
Lístek s poznámkou
zásadní závěr: rozdíl rychlostí těch těles se srážkou nemění

František Lopot
Lístek s poznámkou
je-li jedno těleso ve srovnání s tím druhým velice velice lehké, původní rychlost toho těžšího tělesa není srážkou prakticky neovlivněna

František Lopot
Lístek s poznámkou
- naráží-li těleso do stojícího tělesa a mají-li  obě tělesa stejnou hmotnost, pak se narážecí těleso srážkou zastaví a srážené těleso se začne pohybovat rychlostí narážecího tělesa- příklad. srážka kulečníkových koulí (bez falší pochopitelně)



Dokonale NEpružný ráz
Abychom se něčeho dopočítali, zavedeme podmínku: v2 = 0
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František Lopot
Lístek s poznámkou
rychlost v1 lze pak chápat jako relativní rychlost tělesa 1 vzhledem k tělesu 2 

František Lopot
Lístek s poznámkou
poměr kinetické energie soustavy po srážce a kinetické energie soustavy před srážkou - to nám říká, jaké procento kinetické energie před srážkou se investuje do pohybu



Co s různoběžnými rychlostmi?
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František Lopot
Lístek s poznámkou
musí se ctít vektorový charakter rychlostí i hybností!

František Lopot
Lístek s poznámkou
orientace výsledné rychlosti "soutělesí" vzniklé srážkou

František Lopot
Lístek s poznámkou
velikost výsledné rychlosti



NEdokonale pružný ráz
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František Lopot
Lístek s poznámkou
část kinetické energie se transformuje do deformační

František Lopot
Lístek s poznámkou
úhrnná charakteristika kontaktu mezi tělesy určující míru absorbování energie do deformací obou těles




