Upravy derivaci

soucasti je vypocet prvni a druhé derivace vySetfované funkce a hledani jejich nulovych bodi. BohuZel
pravé zjednodusovani funkci vznikljch mechanickym derivovanim ¢ini studentim zna¢né potize, ackoli
jde o jednoduché upravy algebraickych vyrazu. Nasledujici priklady jsou uréeny pravé k procvicovani
téchto tuprav.

Ke zjednoduseni nékterych nasledujicich vyrazu je treba funkce signum. Ta je dana predpisem

1 pro x > 0,
sgnxr =<0 prox =0a

—1 prozxz <O0.

a — jak nazev napovida — prifazuje argumentu jeho znaménko. Jeji vyznam spo¢iva v tom, Ze pomoci ni
lze vyjadrit absolutni hodnotu vztahem
|z| = xsgnz,

ktery je mimo jiné nezbytny pro derivovani funkci s absolutni hodnotou. Pro zjednodusovani algebraic-
kych vyrazu vsak staci, Ze z néj ihned plyne rovnost

i:m:sgnav pro x # 0,
I

kterou pouzivame ke zjednodusovani zlomki vlevo.

Zjednoduste vyrazy a naleznéte jejich nulové body:
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